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TECHNOLOGIA FALOWNIKOW YASKAWA

Doswiadczenie i innowacja

Od prawie 100 lat firma YASKAWA
produkuje i dostarcza produkty
mechatroniki do budowy maszyn i
automatyki przemystowej. Zaréwno
standardowe produkty, jak i rozwigzania
indywidualne ciesza sie duzym uznaniem
za niezrownang jakosc i trwatosc.

Lider w technologii falownikow

YASKAWA to czotowy w swiecie producent
falownikdw, serwonapeddw, kontrolerdow
ruchu, Srednionapieciowych przemiennikdw
czestotliwosci i robotéw przemystowych.
Zatozona w 1915 r. firma YASKAWA jest
pionierem w dziedzinie sterowania ruchem i
technologii napedowej, wdrazajgc innowacije
podnoszace produktywnose i sprawnosc
maszyn i systemow.

Obecnie YASKAWA wytwarza ponad 1,8 min
falownikdéw rocznie. Uwzgledniajac te liczbe,
mozna zatozyc, ze firma YASKAWA jest
prawdopodobnie najwiekszym producentem
falownikdw na swiecie.

Roczna produkcja na poziomie ponad 800
tys. servonapedodw i 20 tys. robotéw pozwa-
la firmie YASKAWA oferowa¢ szeroka palete
produktow do sterowania procesami
automatyki w réznych gateziach przemystu
jak gérnictwo, przemyst stalowy, maszynowy
samochodowy, drzewny, tekstylny, budowa
maszyn pakujgcych i produkcja pétprzewod-
nikow.

V1000 - tatwa i energooszczedna
obstuga we wszystkich obszarach
zastosowan

To mate wydaje urzgdzenie wyznacza nowe

standardy w zakresie przyjaznej uzytkowni-
kowi obstugi i orientacji procesowej. Seria

YASKAWA V1000

V1000 obejmuje wszystkie aspekty aplikacii,
instalacji, obstugi i konserwaciji.

Zintegrowane bezpieczenstwo
funkcjonalne

Seria V1000 jest wyposazona w 2-kanatowa
funkcje bezpiecznego wytgczenia momentu
obrotowego STO (zgodnie z normg IEC
61800-5-2). V1000 zastepuije styczniki
silnikowe wymagane zwykle do realizacji
funkcji bezpiecznego zatrzymywania, obniza-
jac koszty i zwiekszajgc niezawodnosé
dziatania.

Typ bezradiatora

Firma YASKAWA promowata jako jeden

z pierwszych producentéw rozwoj falowni-
kéw typu bezradiatorowego na rynku
europejskim i miedzynarodowym. W konse-
kwencji, seria V1000 jest dostepna w wersji
bezradiatorowej do zastosowan z zewnetrz-
nym ukfadem chfodzenia.

Funkcje YASKAWA V1000

P> Zintegrowane bezpieczenstwo funkcjonalne
STO zgodnie z norma ISO 13849-1 Cat 3,
PLd i IEC 61508, SIL2

» W normalnym trybie pracy (120% przecigzenia)
mozliwe jest napedzanie silnika wiekszego o
jeden rozmiar ramy

P> Standardowe sterowanie praca silnika AC i PM

P Sterowanie V/f i sterowanie wektorowe
w otwartej petli

P Jeden z najmniejszych falownikéw na $wiecie

v

Montaz szeregowy

» Wbudowana funkcja sterownika PLC oparta
o jezyk blokéw funkcyjnych

P Konstrukcja gwarantuje 10-letnig
bezserwisowa eksploatacje




YASKAWA

»Jeden do wszystkiego” — wszechstronne zastosowanie

YASKAWA V1000 to falownik ogdlnego przeznaczenia spetniajgcy wymagania szerokiej palety zastosowan.
Do spetniania prostych zadan, jak i wymagan kompleksowych systemdw konieczny jest wyzszy poziom funkcjonalnosci,
niezawodnosci i tatwej obstugi - wszystkie te zalety ma seria V1000.
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Praca silnikéw PM do zastosowanr o wysokim stopniu efektywnosci energetycznej
Maty rozmiar - wielka moc: mozliwe jest 150% przeciazenia w trybie wysokiego obcigzenia; 120% przecigzenia w nor-
malnym trybie pracy pozwala na mniejszy rozmiar falownika o mocy wiekszych modeli

Miedzynarodowe normy CE, UL, cUL, RoHS

Hamowanie wysokostrumieniowe redukuje czas hamowania o potowe bez stosowania rezystoréw hamujgcych
Wszechstronny korpus: IP20 jako wykonanie standardowe, wersja bezzebrowa do specjalnego chtodzenia, IP66 bez bloku
klawiszy do podtaczania magistrali fieldbus i IP66 z duzym panelem operatorskim LED do odczytu danych.

Wysoka czestotliwos¢ wyjsciowa jako opcja dla wrzecion i innych urzadzen o wysokiej predkosci

tatwa instalacja

YASKAWA V1000 redukuje czas i koszty instalacji. Mozliwos¢ montazu
na matej przestrzeni skraca czas instalacji i przynosi korzysci ptynace ze
stosowania nowoczesnego falownika.

P Jeden z najmniejszych falownikéw na $wiecie wymaga niewielkiej

przestrzeni montazowe;j i redukuje koszty instalacji dzieki montazowi

szeregowemu.

Wstepnie ustawione parametry aplikacji skracaja czas konfiguracii.

Jednakowa obstuga i struktura parametrow dla wszystkich

falownikow YASKAWA

P> Narzedzie programowania wizualnego DriveWorksEZ. Ikony
przesuwane metoda ,przeciagnij i upusc” do indywidualnego
programowania falownika. Utwdrz specjalne sekwencije i funkcje
wykrywania, a nastepnie przenies je na falownik.
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Szybkie serwisowanie

Niezawodno$¢ dziatania

Seria V1000 kontynuuje tradycije niezawodnosci produktow YASKAWA,
bedac pewnym ogniwem w faricuchu produkcyjnym.

P Diuga zywotnos¢ (co najmniej 24 godziny na dobe przy 80%
obcigzenia znamionowego.)

P Szybkie reagowanie na zmiany obciazenia i predkosci poprawia
wydajnos¢ maszyny

P Autostrojenie w trybie online poprawia sprawnosc silnika przy
niskiej predkosci

» Opcjonalne zewnetrzne zasilanie 24 VDC zapewnia komunikacje
i przeptyw danych w przypadku awarii zasilania

YASKAWA V1000 to falownik przystosowany do potrzeb uzytkownika z funkcjami serwisowymi gwarantujgcymi szybka wymiane czesci

i minimalizacje przestojow.

P> Zdejmowana plyta zaciskowa z pamiecia parametréw do szybkiego i wygodnego serwisowania
P> Bezsrubowy zacisk sterujgcy skraca czas konfiguraci
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Dane techniczne

Klasa napigcia Jedna faza 200 V
Model falownika CIMR-VCBA*1 0001 0002 0003 0006 0010 0012 00018
Moc wyjsciowa silnika w kW w normalnym trybie pracy 0,18 0,37 0,75 1,1 2,2 3,0 -
Moc wyjsciowa silnika w KW w trybie wysokiego obciazenia™ 0,1 0,18 0,55 0,75 1,5 2,2 4,0
s Znamionowy prad wyjsciowy w normalnym trybie pracy [A]*® 1,2 1,9 83 6 9,6 12 -
§ Znamionowy prad wyjsciowy w trybie wysokiego obciazenia [A] 0,8 1,6 3,0% 5,0 8,0° 11,0° 1759
§ Przeciazenie 125% przez 60 g w normalnym trybie pracy, 150% przez 60 s
@ w trybie wysokiego obciazenia dla znamionowego pradu wyjsciowego falownika
2 Znamionowa moc wyjsciowa w normalnym trybie pracy [KVA] 0,5 0,7 1,3 2,3 3,7 4,6
E Znamionowa moc wyjsciowa w trybie wysokiego obcigzenia [KVA] 0,3 0,6 11 1,9 3,0 4,2 6,7
Maks. napiecie wyjsciowe 3-fazowe od 200 do 240 V (proporcjonalnie do napigcia wejsciowego)
Maks. czestotliwos¢ wyjSciowa 400 Hz
Wejscie ' Znamionowe napiecie wejsciowe 1-fazowe od 200 do 240 V -15%/+10%
fﬂﬁ(g- Znamionowa czestotliwos¢ wejsciowa 50/60 Hz, +5%

* na podstawie napiecia wejéciowego 220 V

Klasa napigcia 3-fazowe 200V
Model falownika CIMR-VC2A 0001 0002 0004 0006 0010 0012 0020 0030 0040 0056 0069
Moc w%/jéciowa silnika w kW w normalnym trybie 018 037 075 11 29 30 55 75 11.0 15.0 18.5
pracy* ] ) ] ’ i 3 y 3 ’ ) )
Moc wyjsciowa silnika w kW w trybie wysokiego
obciazenia*2 o ' 0,1 0,2 0,4 0,75 1,5 2,2 4,0 55 7,5 11,0 15,0
- fAJ‘]QB’“m"OWV prad wyjsciowy w normalnym trybie pracy 45 19 | 35 = 60 = 96 | 120 = 196 = 300 | 400 =560 = 690
5 ﬁgg{gg’r‘]‘l’;"’[{\]‘”a" wyjsciowy w trybie wysokiego 08¢ 16% 30% 50* 80° 11,0° 1755 2505 3305 47,05 60,0°
] Brateimits 120% przez 60 s w normalnym trybie pracy, 150% przez 60 s w trybie wysokiego obcigzenia dla znamionowego
2 ! pradu wyjsciowego falownika
:§ Znamionowa moc wyjsciowa w normalnym trybie pracy 05 07 13 23 37 46 75 11.4 159 213 263
[kVA]* ) ) y il Hl 3 3 b 3 3y il
Znamionowa moc wyjsciowa w trybie wysokiego
obciazenia [KVA]* 03 06 1.1 1.9 3,0 42 6,7 95 126 179 229
Maks. napigcie wyjsciowe 3-fazowe od 200 do 240 V (proporcjonalnie do napigcia wejsciowego)
Maks. czestotliwo$¢ wyjsciowa 400 Hz
vaaelios'v(\:rie Znamionowe napiecie wejsciowe 3-fazowe od 200 do 240V, od -15% do +10%
nika | Znamionowa czestotliwos¢ wejsciowa 50/60 Hz, +5%

* na podstawie napiecia wejéciowego 220 V

Klasa napigcia 3-fazowe 400V
Model falownika CIMR-VC4A 0001 0002 0004 0005 0007 0009 0011 0018 0023 0031 0038
Moc wzyjéciowa silnika w kW w normalnym trybie 037 075 15 29 30 40 55 75 11 15.0 185
pracy* y ) y i} H 3 3 bl ’ ’
Moc wyjsciowa silnika w kW w trybie wysokiego
obciazenia®? o . 0,18 0,37 0,75 1,5 2,2 3,0 4,0 55 7,5 11,0 15,0
s [ZAQ]ﬂ“"’"O""V prad wyjsciowy w normalnym tryble pracy | 5 | 94 | 4 54 69 88 111 175 230 31,0 380
S o head SA A D L. 2 12 18 34 48 55 72 92 148 180 240 31,0
] Przeciazenie 120% przez 60 s w normalnym trybie pracy, 150% przez 60 s w trybie wysokiego obcigzenia dla znamionowego pradu
= a wyjsciowego falownika
K] - o -
§ [Zlimllonowa moc wyjsciowa w normalnym trybie pracy 0,9 16 3.1 41 53 6,7 8,5 133 175 236 29,0
Znamionowa moc wyjsciowa w trybie wysokiego
obcigzenia [KVA* 0,9 1,4 2,6 3,7 42 5.3 7,0 11,3 13,7 18,3 23,6
Maks. napigcie wyjsciowe 3-fazowe od 380 do 480 V (proporcjonalnie do napiecia wejsciowego)
Maks. czestotliwos¢ wyjsciowa 400 Hz
vaeﬁifv(\:/ie Znamionowe napiecie wejsciowe 3-fazowe od 380 do 480V, od -15% do +10%
i namionowa czestotliwos¢ wejsciowa 5 Z, 5%
nika  Znami liwosc wejsci 0/60 H %

*na podstawie napiecia wejsciowego 400 V

*; Falowniki z 1-fazowym wejsciem zasilania maja wyjscie 3-fazowe. Nie mozna stosowac silnikdw jednofazowych.

*3 Moc silnika (kW) odnosi sig do 4-biegunowego silnika YASKAWA, 60 Hz, 200 V. Znamionowy prad wyjsciowy falownika powinien by¢ rowny lub wigkszy niz znamionowy prad silnika.
*4 Dla 2 kHz czestotliwosci nosnej bez straty mocy

*5 Dla 10 kHz czgstotliwosci nosnej bez straty mocy

*E Dla 8 kHz czestotliwosci nosnej bez straty mocy

*"Dostepne tylko w trybie wysokiego obcigzenia

Nalezy przeprowadzi¢ autostrojenie rotacyjne, aby uzyska¢ wydajnosc opisang dla sterowania wektorowego w otwartej petli.

4 YASKAWA V1000
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| Dane techniczne

Metoda sterowania
Zakres regulaciji czestotliwosci

Doktadno$¢ czestotliwosci
(wahania temperatury)

Rozdzielczo$¢ ustawiania czgstotliwosci

Rozdzielczo$¢ czestotliwosci wyjsciowej

Rozdzielczo$¢ ustawiania czestotliwosci

Poczatkowy moment obrotowy

Zakres regulacji predkosci
Doktadno$¢ regulacji predkosci
Reakcja na predkosé

Limit momentu obrotowego

Funkcje sterowania

Czas przyspieszenia/op6znienia

Moment hamujacy

Charakterystyka V/f

Gtéwne funkcje
sterowania

Ochrona silnika
Chwilowe zabezpieczenie nadpradowe
Ochrony przed przeciazeniem

Ochrona przepigciowa

Ochrona podnapigciowa

Czas wspomagania przy chwilowym zaniku
zasilania

Ochrona przed przegrzaniem radiatora

Ochrona przed przegrzaniem rezystora
hamujacego

Ochrona przed utykiem
Zabezpieczenie ziemnozwarciowe
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Dioda LED tadowania

Obszar stosowania
Temperatura otoczenia
Wilgotno$¢ powietrza
Temperatura przechowywania
Wysokos$¢é n.p.m.

Wstrzas

Srodowisko robocze

Normy
Klasa ochrony

** Doktadnos¢ regulacii predkoSci moze sig nieznacznie rézni¢ w zaleznosci od warunkéw montazu lub stosowanego silnika.

** Chwilowy $redni moment obrotowy opéZnienia odnosi si¢ do momentu obrotowego opdznienia z 60 Hz do 0 Hz. Moze to sig rozni¢ zaleznie od silnika.

Jezeli L3-04 jest aktywne w przypadku stosowania rezystora hamujacego lub modutu hamowania, silnik moze nie zatrzymac sig w zdefiniowanym czasie opéznienia.

Ochrona przeciazeniowa moze zadziata¢ na nizszym poziomie, jezeli czestotliwos¢ wyjsciowa wynosi ponizej 6 Hz.

** Rézni sig zaleznie od mocy falownika. Falowniki 0 mocy mniejszej niz 7,5 kW (CIMR-VA2A0004/CIMR-VA4A0023) wymagaja oddzielnego modutu do odzyskiwania sprawnosci po chwilowym zaniku zasilania trwajacym 2 s.
Zabezpieczenie nie jest zagwarantowane w podanych nizej warunkach, gdy uzwojenia silnikéw s3 uziemione wewnegtrznie podczas pracy:

*

1
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3
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6

*

Sterowanie wektorowe w otwartej petli (wektor pradu), sterowanie V/f, sterowanie wektorowe PM w otwartej petli (dla silnikow SPM i IPM)
od 0,01 do 400 Hz

Wejscie cyfrowe: w obrebie +0,01% maks. czestotliwosci wyjsciowej (od —10 do +50°C)

Wejscie analogowe: w obrebie +0,1% maks. czgstotliwosci wyjsciowej (25°C +10°C)

Wejscie cyfrowe: 0,01 Hz

Wejscie analogowe: 1/1000 maks. czestotliwosci

20 bitow maksymalnej czestotliwosci wyjsciowej (ustawienie parametru E1-04)

Gtéwna czestotliwos¢ zadana: 0..10 V (20 k) 10 bitow, 4..20 mA (250 Q) lub 0..20 mA (250 Q) 9 bitéw
Gtéwna predkos¢ zadana: Wejscie ciagu impulséw (maks. 32 kHz)

200% / 0,5 Hz (zaktada wysokowydajny silnik AC o mocy 3,7 kW lub mniej przy uzyciu sterowania wektorowego w otwartej petli),
50% / 6 Hz (zaktada sterowanie wektorowe PM w otwartej petli)

1:100 (sterowanie wektorowe w otwartej petli), od 1:20 do 40 (sterowanie V/f), 1:10 (sterowanie wektorowe PM w otwartej petli)
+0,2% w sterowaniu wektorowym w otwartej petli (25°C +10°C)

5 Hz w sterowaniu wektorowym w otwartej petli (25°C +10°C) (wymaga autostrojenia rotacyjnego)

Sterowanie wektorowe w otwartej petli umozliwia oddzielng nastawe w czterech kwadrantach

0d 0,0 to 6000,0 s (4 wybierane kombinacje niezaleznych ustawien przyspieszenia i opéznienia)

@ krétkotrwaty moment obrotowy przy opdznianiu® ponad 150% dla silnikéw 0,1/0,2 kW, ponad 100% dla silnikéw 0,4/ 0,75 kW, ponad 50%
dla silnikéw 1,5 kW i ponad 20% dla silnikéw 2,2 kW i powyzej (hamowanie przy przewz-
budzeniu/hamowanie z wysokim poslizgiem: okoto 40%)
@ ciagty regen. moment obrotowy: ok. 20% (okoto 125% z opcja dynamicznego rezystora hamujacego™: 10% CzWt, 10 s, wewnetrzny tranzy-
stor hamujacy)

Programy wybierane przez uzytkownika, wstepne szablony ustawien V/f

Czas wspomagania przy chwilowym zaniku zasilania, wyszukiwania predkosci, detekcja nadmiernego momentu obrotowego, limit momentu
obrotowego, 17-stopniowa regulacja predkosci (maks.), przetaczanie czasu przyspieszenia/opdznienia, krzywa S przyspieszenia/op6znienia,
sekwencja 3-przewodowa, autostrojenie (rotacyjne, stacjonarne strojenie rezystanciji migdzy przewodami), strojenie online, Dwell, wigczanie /
wylgczanie wentylatora chtodzacego, kompensacja poslizgu, kompensacja momentu obrotowego, przeskok czestotliwosci, gdrna/dolna granica
czestotliwosci zadanej, hamowanie z wiryskiem DC przy uruchomieniu i zatrzymaniu, hamowanie przy przewzbudzeniu, hamowanie z wysokim
poslizgiem, sterowanie PID (z funkcja czuwania), sterowanie funkcja energooszczedna, tacze MEMOBUS (RS-485/422 maks., 115,2 kbps),
ponowne uruchomienie po btedzie, wstgpne ustawienia aplikacji, DriveWorksEZ (funkcja programowana indywidualnie), zdejmowana ptytka
zaciskowa z funkcja tworzenia kopii zapasowej parametrow...

Ochrona silnika przed przegrzaniem przez prad wyjsciowy
Falownik zatrzymuije sie, jezeli prad wyjSciowy przekroczy 200% znamionowego wysokiego obcigzenia
Falownik zatrzymuije sig po 60 s przy 150% znamionowego pradu wyjsciowego (wysokie obciazenie)*

Klasa 200 V: Zatrzymuije sig, jezeli magistrala DC przekroczy ok. 410 V
Klasa 400 V: Zatrzymuije sig, jezeli magistrala DC przekroczy ok. 820 V

Zatrzymuije sie, jezeli napigcie magistrali DC spadnie ponizej nastepujacych pozioméw:
3-fazowe klasa 200 V: ok. 190V, 1-fazowe klasa 200 V: ok. 160 V, 3-fazowe klasa 400 V: ok. 380 V, 3-fazowe klasa 380 V: ok. 350 V

Zatrzymuije sig po ok. 15 ms (domyslnie). Ustawione parametry pozwalaja na kontynuacje pracy falownika, jezeli zanika zasilania trwa maks.
ok.2s*

Zabezpieczenie termistorem
Czujnik chronigcy rezystor hamujacy przed przegrzaniem (opcjonalnie typ ERF, 3% CzWH)

Mozliwo$¢ niezaleznych ustawien podczas przyspieszenia i pracy. Wiaczac / wytaczac tylko podczas opdznienia.
Zabezpieczenie obwodem elektronicznym

Dioda LED fadowania $wieci sig, az napigcie magistrali DC spadnie ponizej ok. 50 V.

wewnatrz pomieszczen

od —10°C do +50°C (otwarte podwozie), od —10°C do +40°C (NEMA typ 1)

95% wzglednej wilgotnosci powietrza lub mniej (bez skraplania)

od —20°C do +60°C (krotkotrwata temperatura podczas transportu)

maks. 1000 m (spadek wartosci wyjsciowych 0 1% na 100 m powyzej 1000 m, maks. 3000 m)
od 10 do ponizej 20 Hz (9,8 m/s2) maks., od 20 do 55 Hz (5,9 m/s2) maks.

CE, UL, cUL, RoHS

IP20 otwarte podwozie, obudowa NEMA typ 1, IP66

e niska rezystancja uziemienia z przewodu silnika lub bloku zaciskowego

o falownik ma juz zwarcie, gdy zasilanie jest wiaczone



Schemat potaczen
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: od 0 do +10V (20 k) : I Wyjscia monitorowania
| Wielofunkcyjne wejécie analogowe 2 | AM - | (ustawienie domysine)
! 0d 0 do +10V (20 k) > Wyigcie analogowe |
\ od 0/4 do 20 mA (250 Q) I AC 0d0do+10VDC2mA) )
~___ LS - , (czestotliwo$c wyjsciowa) !
y £ st ision) |
Wielofunkcyjne wejécia impulséw / analogowe \
(domyslnie: czestotliwosé zadana) :
|
_______ o |
g = \I :
|
Wejécia bezpiecznego [ Hz2 1 | Komunikacja MEMOBUS
wytaczania ! —— RS-485/422
(8TO) H1 maks. 115 kBps
|
|
|
)

Stosuj skretki.
Stosuj skretki ekranowane.

0Oznacza zacisk obwodu gtéwnego.

o © A H

0znacza zacisk obwodu sterujgcego.
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IP20 / otwarte podwozie (bez fitra EMC)

Klasa napigcia

Jedna faza
Klasa 200 V

Trzy fazy

Klasa 200 V

Model falownika
CIMR-vVCO

BA0001B
BA0002B
BA0003B
2A0001B
2A0002B
2A0004B
2A0006B

56

56

118

118

68

68

128 6
118
76
128 —
128

Wymiary w mm

[Szer. 1 Wys. 1] Szer. | Wys. | Gt | t1_[Wys.2] Gi1|

3

5

6,5 0,6
38,5 1,0
6,5 0,6
38,5 0,9
58,5 1,1

Klasa napigcia

Model falownika

ONRVC
BAO0O6B 137,5 1,7
Jednafaza  BAOD10B % . 108 128 154 5 5 8 1
Klasa200V ~ BA0012B 128 140 163 o5 | 24
BAO018B 158 170 180 3,0
2A00108 129
KIT"V ;%ng 2000128 % 45 18 48 1375 5 CHRI
35a 2A00208 128 140 143 65 24
4A0001B 81 10 1,0
4A00028 99 28 12
Trzy fazy 4400048 96 108 137.5
Klass 400y | “A000SB 118 128 5 5 s | 17
asa 4A00078 154 '
4A0009B
4A0011B 128 140 143 65 24
IP20/NEMA typ 1 (bez filtra EMC)
Kiasa napiecia Model falownikal Wymiary w mm
CIMR-VCCI |Szer1|Wys.2[Szer. Wys.1| Gt | t1 |Wys.5]6t1] Wys. [Wys.4[Wys.3[wys.6
BAOOOTF
Iﬂfd"azf(;"g% BAOOO2F 56 118 68 128 © 3 5 09 495 20 4 15 08B
281 BAOOO3F 118 5 39 1,2
2A0001F
76 3 6,5 0,8
Trzy fazy 2A0002F ’ :
Kas 200y BT 56 118 68 128 .o i 5 g M5 20 4 15
2A0006F 128 59 1,3

Klasa napigcia

Model falownika

Wymiary w mm

Jedna faza
Klasa 200 V

Trzy fazy
Klasa 200 V

Trzy fazy
Klasa 400 V

CIMR-VCO

BA0OOGF
BA0O10F
BA0012F
BA0018F
2A0010F
2A0012F
2A0020F
4A0001F
4A0002F
4A0004F
4A0005F
4A0007F
4A0009F
4A0011F

Szer.1]Wys.2|Szer Wys.1] G | t1 ]Wys.5GL1] Wys. [Wys4|Wys.3|Wys

96

128
158

96
128

96

128

118

118

118

108

140
170

108
140

108

140

128

128

128

1375
154
163
180

58

65

58

65
10
28

58

65

1495

153
17

1495
153

1495

153

20

38

20

20

1,9
4 15 20

2,6
48 5 33
4 15 19
48 5 2,6

1,2

1,4
4 15

1,9
48 5 2,6

Klasa napigcia

Trzy fazy
Klasa 200 V

Trzy fazy

Klasa 400 V

Model falownika

CIMR-VCOI  |Szer.1|Wys.2|Szer.

2A0030F
2A0040F
2A0056F
2A0069F
4A0018F
4A0023F
4A0031F
4A0038F

122

160
192

122

160

248

284
336

248

284

140

180
220

140

180

140 o
163
187 2
140
143 5 1
163

6 15 M5
7 M6
6 15 M5

38

55
9,2

3,8

5,2
55

YASKAWA
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| 4 YASKAWA

V1000

V1000 - wymiary wersji bezzebrowej

... dla modeli BA0001JU0~2A0006J00

| Model falow- | Wymiary w mm

2-M4* t1

*$rednica
wewnetrzna
dla $rub M4

nika
CIMR-VC[]
BA0001J

Klasa napigcia

—

Jedna faza 4l 0,6 @ - Il
Klasa 200 V BA0002J 68 128 56 118 5 3 g il
BA0003J 81 08 iz I
2A0001J L
0,6

Trzy fazy 2A0002J
Klasa 200V  [EYN00N 68 | 18| 7 5% | 18 > 3 %

2A0006J

Gt.

o

~
1
® ]{:—
=5

o
Wys.2|

... dla modeli BA0006JULI~4A0009J00]

| Model falow- | Wymiary w mm

Klasa napigcia nika anad ﬂT'
CuRvC L Sm L 3 e it
Jednafaza  BA000GJ 08 18 7% o 118 s A 0 dl o e [
Kiasa200V  BAQ010J 91 ' Iy
_ 2A0008) - %34 [
rzy fazy 4
Klasa 200 V 2A0010J 108 128 96 118 5) 4 1,0 2|3 1
2A0012J 79,5 [I 0
4A0001J
71 , [
4A0002) 09 N _ L
Trzy fazy 4A0004J 79,5 Szer.1 4| o
Klasa 400V 4A0005J 108 128 96 118 5 4 1,0 Szer. B
4A0007J 96 11
4A0009J '
... dla modeli BA0012J0~4A0011J00
| Model falow- | Wymiary w mm
Klasa napigcia nika N
CIMR-VCOI ; : y L
Jedna faza *Srednica ‘ L
Klasa200y ~ h0012J wewnge || o | [
Trzy fazy 2A0018J a1l i
Kiasa 200V IR - D
Trzy fazy §‘ §_ aful
Kiasadooy ~ +A00TH R
110 sme | i
m [ Y
b b 5 [
. | Szer.1 13
... dla modeli 2A0030J00~4A0038J00 ' P | £ Gt.
| Model falow- | Wymiary w mm
Klasa napigcia | nika | | |Szer.|Wys. |Wys. |Wys. [ ] 4di
Szer.|Wys. | Gt. @
CIMR-VCCI ¥ 1] 1]2 \ 5
2A0030J *Srednica
140 260 145 122 248 6 234 13 3,2
Trzy fazy 2A0040J ) M5 5 t ::zvgzj;;rzna
Klasa200V  2A006J 180 300 147 160 284 8 270 46 e s
2A0069J 220 350 152 192 336 7 320 M6 7,0 ol .
0wl nn
4A0018J 3,1 <
140 260 145 122 248 6 234 13 : B=p
Trzy fazy 4A0023J 5 M5 5 3,2 @
Sl 0081 a0 a7 160 284 8 270 15 i
4A0038J 4,6
<
a4
£ Gt.

8 YASKAWA V1000



‘FP _ rm\lﬁ
s )
(] o
yVASKIMA
:I V1000
sy v e P66
- eje]e :
g g [@o)a] | ——
HE (don [60
D (]
\S 7
v \ @ Y
' U
4
g‘ | Szer.1
I Szer. o
e
Rys. 1

| Model falownika
Klasa napigcia | CIMR-VCL
BA000THOO -0080/0081
BAO002HOO-0080/0081
Jedna faza BAO0O3HOO-0080/0081
Klasa 200 V BAOOOSHOT-0080/0081
BA0010HOD-0080/0081
BA0012HOO-0080/0081
4A0001HOID-0080/0081
4A0002HOO-0080/008 1
4A0004HOD-0080/008 1
4A0005HOD-0080/008 1
4A0007HOO-0080/008 1
4A0009HOTI-0080/008 1
4A0011HOO-0080/008 1
4A0018HOD-0080/0081
Trzy fazy 4A0023H0I0-0080/0081
Klasa 400 V 4A0031HOD-0080/0081
4A0038HOCI-0080/0081

YASKAWA

Wymiary V1000 IP66

123

Wys.1

|

Wys.2

A

58

53

5,7

6,0
19,8
19,9
21,0
21,3




Przeznaczenie

Model, producent
Filtr 1-fazowy 200 V:

Filtr szuméw na wejsciu

Dtawik AC

Zasilanie 24 V

Kabel narzedzi serwisowych
(DriveWizard Plus)

Panel operatorski LED

Rama do montazu panelu opera-
torskiego

Zestaw do podtaczania radiatora
zewngtrznego

Redukuje szumy z przewodu do uktadu zasilania falownika.
Nalezy go zamontowac w stanie maksymalnie zamknigtym na falowniku.

Stosowany do skracania czasu op6znienia poprzez rozpraszanie regenerowanej energii przez rezystor
(3% Cz\Wh).

Redukcja harmonicznych
Uzycie tranzystora hamujacego skraca czas op6znienia.

Zasila obwad sterujacy i karty opcjonalne. Uwaga: Nie mozna zmieni¢ ustawionych parametrow, jezeli
falownik jest zasilany wytacznie z tego Zrddta zasilania.

Adapter do podtaczania falownika do portu USB komputera (np. narzedzia serwisowego Tool Drive
Wizard Plus)
Kopiowanie ustawionych parametréw w celu pdzniejszego przestania do innego falownika.

kaczy falownik z komputerem w celu stosowania narzedzia DriveWizard.

Utatwia obstuge podczas uzywania opcjonalnego panelu operatorskiego LCD. Umozliwia zdalng
obstuge. Zawiera funkcje kopiowania do zapisu ustawien falownika.

Cyfrowy panel operatorski LED utatwiajacy obstuge.

Kabel do podfgczania panelu operatorskiego LCD.

Rama do montazu JVOP-180/182 na drzwiach panelu lub $cianie, IP65

Umozliwia sterowanie falownikiem poprzez sie¢ magistrali fieldbus.

Zestaw mechaniczny do montazu falownika z radiatorem poza szafg sterownicza.

Zestaw mechaniczny do montazu na szynie DIN.

CIMR-VCBAO001
CIMR-VCBA0002
CIMR-VCBA0003
CIMR-VCBA0006
CIMR-VCBA0010
CIMR-VCBA0012
CIMR-VCBA0018

Filtr 3-fazowy 200 V:

CIMR-VC2A0001
CIMR-VC2A0002
CIMR-VC2A0004
CIMR-VC2A0006
CIMR-VC2A0010
CIMR-VC2A0012
CIMR-VC2A0020
CIMR-VC2A0030
CIMR-VC2A0040
CIMR-VC2A0056
CIMR-VC2A0069

Filtr 3-fazowy 400 V:

CIMR-VC4A0001
CIMR-VC4A0002
CIMR-VC4A0004
CIMR-VC4A0005
CIMR-VC4A0007
CIMR-VC4A0009
CIMR-VC4A0011
CIMR-VC4A0018
CIMR-VC4A0023
CIMR-VC4A0031
CIMR-VC4A0038

Seria ERF-150WJ

CDBR-II

PS-V10S
PS-V10M

JVOP-181

WV103

JVOP-180

JVOP-182

WV001: 1 m
WV003: 3 m

EUOP-V11001

SI-T3NV
SI-C3/V
SI-N3/V
SI-P3V
SI-S3/V
SI-EP3/V
SI-EM3/V
SI-ES3/V
SI-EN3/V

100-0340-113

FS23638-10-07
FS23638-10-07
FS23638-10-07
FS23638-20-07
FS23638-20-07
FS23638-30-07
FS23638-40-07

FS23637-8-07
FS23637-8-07
FS23637-8-07
FS23637-8-07
FS23637-14-07
FS23637-14-07
FS23637-24-07
FS23637-52-07
FS23637-52-07
FS23637-68-07
FS23637-80-07

FS23639-5-07

FS23639-5-07

FS23639-5-07

FS23639-10-07
FS23639-10-07
FS23639-10-07
FS23639-15-07
FS23639-30-07
FS23639-30-07
FS23639-50-07
FS23639-50-07

Uwaga: prosimy o kontakt z producentem w sprawie dostepnosci i danych technicznych produktéw pochodzacych nie od firmy YASKAWA.
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YASKAWA

CIMR- Vv C B B A A
Seria falownikow Weryfikacja
V1000 v 1-sza A
Specyfikacja Specyfikacja powtoki i zabezpieczenie
Specyfikacja europejska C Standard A
Napiecie wejsciowe
Jedna faza 200 VAC B [——— Zebrowy Filtr Stopien ochrony
Trzy fazy 200 VAC 2 Standard Bez P00 A
Trzy fazy 400 VAC 4 L | Standard Bez IP20 bez gdrnej pokrywy B
Standard Bez IP20 z gorng pokrywa C
Specyfikacje zgodnie z
wymaganiami klienta Standard Bez NEMA 1 (IP20) F
Standard A Whudowany P66 H
Wysoka czestotliwos¢ .
wyjdciowa B Bez Bez Bezzebrowy (IP20) J
Jedna faza 200 VAC
Praca normalna Wysokie obciazenie
Znamionowy prad wyjsciowy Maks. uzyteczna moc silnika Znamionowy prad wyjsciowy Maks. uzyteczna moc silnika
0001 1,2A 0,18 kW 0,8A 0,1 kW
0002 1,9A 0,37 kW 1,6A 0,18 kW
0003 3,3A 0,75 kW 3,0A 0,55 kW
0006 6,0A 1,1 kW 50A 0,75 kW
0010 96A 2,2 kW 8,0A 1,5 kW
0012 12,0A 3,0 kW 11,0A 2,2 kW
0018 - - 17,5A 4,0 kW

0001
0002
0004
0006
0010
0012
0020
0030
0040
0056
0069

0001
0002
0004
0005
0007
0009
0011
0018
0023
0031
0038

Znamionowy prad wyjsciowy

12A
1,9A
35A
6,0A
96A
12,0A
19,6A
30,0A
40,0A
56,0A
69,0A

Znamionowy prad wyjsciowy

12A
21A
41A
54A
6,9A
8,8A
11,1A
17,5A
23,0A
31,0A
38,0A

Praca normalna

Praca normalna

Maks. uzyteczna moc silnika

0,18 kW
0,37 kW
0,75 kW
1,1 kw
2,2 kW
3,0 kW
5,5 kW
7,5 kW
11,0 kW
15,0 kW
18,5 kW

Maks. uzyteczna moc silnika

0,37 kW
0,75 kW
1,5 kW
2,2 kW
3,0 kW
4,0 kW
5,5 kKW
7,5 kW
11,0 kW
15,0 kW
18,5 kW

Znamionowy prad wyjsciowy Maks. uzyteczna moc silnika
0,8A 0,1 kW
1,6A 0,2 kW
3,0A 0,4 kW
50A 0,75 kW
8,0A 1,5 kW
11,0A 2,2 kW
17,5A 4,0 kW
25,0A 5,5 kW
33,0A 7,5 kW
47,0A 11,0 kW
60,0A 15,0 kW

Znamionowy prad wyjsciowy Maks. uzyteczna moc silnika
1,2A 0,2 kW
1,8A 0,4 kW
34A 0,75 kW
48A 1,5 kW
55A 2,2 kW
72A 3,0 kW
9,2A 4,0 kW
14,8A 5,5 kW
18,0A 7,5 kW
24,0A 11,0 kW
31,0A 15,0 KW

Trzy fazy 200 VAC

Wysokie obcigzenie

Trzy fazy 400 VAC

Wysokie obcigzenie
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YASKAWA

YASKAWA Polska Sp. z 0.0.

Dziat Techniki Napedowej i Sterowania
ul. Dunska 11

54-427 Wroctaw

Polska

Tel. +48 71 792 86 70
Fax + 48 71 792 86 71
info.pleyaskawa.eu.com
www.yaskawa.pl

International Standards

°“‘ s c €

LISTED

Safety Standards

Safety Stop

RoHS Directive

RoHS Directive Stands for the EU directive on the Restriction of the
Use of Gertain Hazardous Substances in Electrical and
Electronic Equipment

Dane techniczne moga ulec zmianie bez uprzedzenia .
w ramach przysztych ulepszen i modyfikacji produktu. Nr I|teratury YEU_| NV_A1 000_PL_V6_091 4
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